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Objetivos

e Realizacion de la ingenieria eléctrica tanto unifilares como desarrollados del revamping de la grua encargada de
cargar el horno de arrabio

e Diseno de la topologia de red de la grua asi como la seleccion de los componentes que se emplearan.

e Programacion del control de la grda y diseno de los elementos de supervision.

Resultados

e Las mejoras que se implementaron en la grua en la actualidad a permitido mejorar la velocidad de produccion vy la
reduccion de la emision de gases contaminantes al aire.

Nioter en hoursertn
1A Al 2 OO @

s Julio-2018 UNIVERSIDAD DE OVIEDO




