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Topología de red 
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Julio-2018 

Módulos del programa de 

Control y supervisión 

Objetivos 

• Realización de la ingeniería eléctrica  tanto unifilares como desarrollados del revamping de la grúa encargada de 

cargar el horno de arrabio 

• Diseño de la topología de red de la grúa así como la selección de los componentes que se emplearán. 

• Programación del control de la grúa y diseño de los elementos de supervisión. 

Resultados 

• Las mejoras que se implementaron en la grúa en la actualidad a permitido mejorar la velocidad de producción y la 

reducción de la emisión de gases contaminantes al aire. 


