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Red de control

Modulos de programa control
y supervision

Objetivos / TAREAS / Resultados:

@ Proyecto de ingenieria basado en la programacion de una estacion dentro de una planta de
montaje del subchasis trasero de un coche, con elementos como robots manipuladores,
punzonadoras, vision artificial, cintas transportadoras...

@ Sistema de control basado en PLC Omron CJ2M — CPU35, pantalla tactil NS12-TS01-V2 de
Omrony PLC’s de seguridad PLUTO de ABB.

@ Red de comunicacion PROFINET para conexion de remotas (ET200S y ET200 ECO de Siemens)
de las E/S de la instalacion y demas elementos (PLUTO’s - ABB, electrovalvulas - SMC,
controladoras de los robots — YASKAWA, ...).
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