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ELEM. DENOMINACIÓN
CONEXIÓN 

DESDE
CONEXIÓN 

HACIA
Conexión fase R a interruptor principal X1.1:2 Q0.1 Q0.2 X2.1:1
Conexión fase S a interruptor principal X1.2:2 Q0.3 Q0.4 X2.3:1
Conexión fase T a interruptor principal X1.3:2 Q0.5 Q0.6 X2.4:1
Conexión de neutro a interruptor princ. X1.4:2 Q0.7 Q0.8 X2.5:1
Conexión de fase a int. Magneto-térmico X2.2:2 Q1.1 Q1.2 X4.1:1
Conexión de neutro a int. Magneto-térm. X2.5:2 Q1.3 Q1.4 X4.3:1
Conexión de fase a fuente de 24VDC X4.1:2 G1.L -
Conexión de neutro a fuente 24VDC X4.3:2 G1.N -
Salida +24VDC - G1.1 Q2.1
Salida GND - G1.GND Q2.3

F1 Conexión de fase a interruptor magnetotermico unip. X4.2:2 F1.3 F1.4 M2.L
Conexión de fase a ventilador de extracción F1.4 M2.L -
Conexión de neutro a ventilador de extracción X4.4:2 M2.N -
Conexión de línea 24VDC a magnetotermico G1.1 Q2.1 Q2.2 X5.1:1
Conexión de línea 0VDC a magnetotermico G1.GND Q2.3 Q2.4 X5.10:1
Alimentación a 24VDC de PLC de seguridad X5.1:2 U1.V1,U1.V2 -
Conexión a GND de PLC de seguridad X5.10:2 U1.G1,U1.G2 -
Salida de test a seta de emergencia - U1.T0 S1.11
Salida de test a seta de emergencia duplicada - U1.T1 S1.21
Salida de test a barrera de detección de presencia - U1.T2 X6.3:1
Salida de test a barrera de det.. de pres. duplicada - U1.T3 X6.7:1
Salida de test a interruptor de contactor KM1 - U1.T4 KM1.11
Salida de test a botón de RESET - U1.T5 S2.11
Entrada de verificación de seta de emergencia S1.12 U1.Si0 -
Entrada duplicada de verif. De seta de emergencia S1.22 U1.Si1 -
Entrada de verificación de barrera de presencia X6.4:1 U1.Si2 -
Entrada duplicada de verif. De barrera de presencia X6.8:1 U1.Si3 -
Entrada de verificación de interruptor de contactor KM1.12 U1.Si4 -
Entrada de verificación de botón de RESET S2.12 U1.Si5 -
Salida de seguridad a relé contactor KM1 - U1.So0 KM1.A1
Salida de seguridad a PLC de control: "PM" - U1.So3 A1.CIO0.6
Salida de seguridad a PLC de control: "DFR" - U1.So6 A1.CIO0.7
Entrada de fase R a variador de frecuencia X2.1:2 V1.L1 -
Entrada de fase S a variador de frecuencia X2.3:2 V1.L2 -
Entrada de fase T a variador de frecuencia X2.4:2 V1.L3 -
Entrada digital de PLC de control: "R_M1" A1.CIO100.Q0 V1.Di1 -
Entrada digital de PLC de control: "VEL_CTE" A1.CIO100.Q1 V1.Di2 -
Entrada digital de interruptor de relé K7: "Rst1" K7.14 V1.Di3 -
Conexión a 24VDC para detección de fallo de variad. X5.2:1 V1.NC_M1 -
Salida de fase U hacia contactor - V1.U KM1.1
Salida de fase V hacia contactor - V1.V KM1.3
Salida de fase W hacia contactor - V1.W KM1.5
Salida de 24VDC hacia interruptor de relé K7 - V1.24Vsal K7.13
Salida de indicación de fallo de motor - V1.CM_M1 A1.CIO1.I1
Señal de activación de bobina de relé desde PLC seg. So0 K1.A1 K1.A2 X5.11:2
Conexión de fase 1 de variador a motor (contacto NA) V1.U KM1.1 KM1.2 X3.1:1
Conexión de fase 2 de variador a motor (contacto NA) V1.V KM1.3 KM1.4 X3.2:1
Conexión de fase 3 de variador a motor (contacto NA) V1.W KM1.5 KM1.6 X3.3:1

ARMARIO DE CONTROL

V1

KM1

BORNERA

Q0

Q1

M2

Q2

G1

U1



ELEM. DENOMINACIÓN
CONEXIÓN 

DESDE
CONEXIÓN 

HACIA
Alimentación a 24VDC de PLC de control X5.2:2 A1.+ -
Conexión a GND de PLC de control X5.11:1 A1.- -
Conexión a tierra de PLC de control X1.5:2 A1.PE -
Línea común de GND para entradas del módulo CIO0 X5.12:2 A1.CIO0.COM -
Entrada digital: final de carrera 1 ("Posicion final") X6.10:1 A1.CIO0.I0 -
Entrada digital: final de carrera 2 ("Posición aprox.") X6.12:1 A1.CIO0.I1 -
Entrada digital:  sensor inductivo 1 ("POS_UTILL") X6.15:1 A1.CIO0.I2 -
Entrada digital: sensor inductivo 2 ("DET_ALABE") X6.18:1 A1.CIO0.I3 -
Entrada digital: señal de PLC de seguridad ("PM") U1.So3 A1.CIO0.I6 -
Entrada digital: señal de PLC de seguridad ("DFR") U1.So6 A1.CIO0.I7 -
Entrada digital: PARO DE EMERGENCIA S1.12 A1.CIO1.I0 -
Entrada digital: señal de fallo en variador ("CM_M1") V1.CM_M1 A1.CIO1.I1 -
Entrada digital: RESET S2.12 A1.CIO1.I2 -
Entrada digital: CICLO NORMAL/CARGA S3.12 A1.CIO1.I4 -
Entrada digital: ALABE CARGADO S4.14 A1.CIO1.I5 -
Entrada digital: señal de robot ("OGM") X7.9:1 A1.CIO1.I9 -
Entrada digital: señal de robot ("OVU") X7.10:1 A1.CIO1.I10 -
Conexión común de 24VDC a módulo salidas CIO100 X5.3:1 A1.CIO100.COM -
Salida digital: activación giro de mesa ("R_M1") - A1.CIO100.Q0 V1.Di1
Salida digital: selección de velocidad ("VEL_CTE") - A1.CIO100.Q1 V1.Di2
Salida digital: señal para el robot ("OIS") - A1.CIO100.Q2 X7.1:1
Conexión común de 24VDC a módulo salidas CIO101 X5.3:2 A1.CIO101.COM -
Salida digital: Luz de indicación de función - A1.CIO101.Q0 H2.11
Salida digital: Luz de indicación de alimentación - A1.CIO101.Q1 H1.11
Salida digital: Luz de indicación de fallo general - A1.CIO101.Q2 H3.11
Salida digital: gobierno de electroválvula EV1 - A1.CIO101.Q3 K3.A1
Salida digital: gobierno de electroválvula EV2 - A1.CIO101.Q5 K5.A1
Salida digital: señal de reset de variador ("Rst1") - A1.CIO101.Q7 K7.A1
Señal de activación de bobina de relé K3 A1.CIO101.Q3 K3.A1 K3.A2 X5.12:1
Conexión NA de interruptor de relé K3 (EV1) X5.4:1 K3.13 K3.14 X6.19:1
Señal de activación de bobina de relé K5 A1.CIO101.Q5 K5.A1 K5.A2 X5.13:1
Conexión NA de interruptor de relé K5 (EV2) X5.4:2 K5.13 K5.14 X6.21:1
Señal de activación de bobina de relé K7 A1.CIO101.Q7 K7.A1 K7.A2 X5.13:2
Conexión NA de interruptor de relé K7 V1.24Vsal K7.13 K7.14 V1.Di3
Seta de EMERGENCIA  a PLC de seguridad U1.T1 S1.11 S1.12 U1.Si0
Seta de EMERGENCIA a PLC de control X5.5:1 S1.21 S1.22A1.CIO1.I0

S2 Pulsador RESET X5.5:2 S2.11 S2.12 A1.CIO1.I2
S3 Selector de modo: NORMAL/CARGA X5.6:1 S3.11 S3.12 A1.CIO1.I4
S4 Pulsador ALABE CARGADO X5.6:2 S4.11 S4.12 A1.CIO1.I5
H1 Luz de indicación de función A1.CIO101.Q1 H1.11 H1.12 X5.14:1
H2 Luz de indicación de alimentación A1.CIO101.Q0 H2.11 H2.12 X5.14:2
H3 Luz de indicación de fallo general A1.CIO101.Q2 H3.11 H3.12 X5.15:1

K7

S1

ARMARIO DE CONTROL

BORNERA

A1

K3

K5



ELEM. DENOMINACIÓN
CONEXIÓN 

DESDE
CONEXIÓN 

HACIA
Conexión de fase R desde alimentación W1.R X1.1:1 1 X1.1:2 Q0.1
Conexión de fase S desde alimentación W1.S X1.2:1 2 X1.2:2 Q0.3
Conexión de fase T desde alimentación W1.T X1.3:1 3 X1.3:2 Q0.5
Conexión de fase N desde alimentación W1.N X1.4:1 4 X1.4:2 Q0.7

W1.PE X1.5:1 5 X1.5:2 A1.PE
G1.PE X1.6:1 6 X1.6:2 X3.4:1

Conexión de fase R desde interruptor principal a variador Q0.2 X2.1:1 1 X2.1:2 V1.L1
Conexión de fase R desde interruptor principal a magnet. - X2.2:1 2 X2.2:2 Q1.1
Conexión de fase S desde interruptor principal a variador Q0.4 X2.3:1 3 X2.3:2 V1.L2
Conexión de fase T desde interruptor principal  a variador Q0.6 X2.4:1 4 X2.4:2 V1.L3
Conexión de fase N desde interruptor principal a variador Q0.8 X2.5:1 5 X2.5:2 Q1.3
Salida de fase 1 de variador a motor KM1.2 X3.1:1 1 X3.1:2 W2.1
Salida de fase 2 de variador a motor KM1.4 X3.2:1 2 X3.2:2 W2.2
Salida de fase 3 de variador a motor KM1.6 X3.3:1 3 X3.3:2 W2.3
Conexión de tierra a motor X1.6:2 X3.4:1 4 X3.4:2 W2.4
Conexión de fase para monofásica a fuente 24VDC Q1.2 X4.1:1 1 X4.1:2 G1.L
Conexión de fase para monofásica a ventilador extr. - X4.2:1 2 X4.2:2 F1.3
Conexión de neutro para monofásica a fuente 24VDC Q1.4 X4.3:1 3 X4.3:2 G1.N
Conexión de neutro para monofásica a ventilador extr. - X4.4:1 4 X4.4:2 M2.N
Conexión de 24VDC desde fuente G1 Q2.2 X5.1:1 1 X5.1:2 U1.V1;U1.V2
Conexión de 24VDC a variador/PLC de control V1.NC_M1 X5.2:1 2 X5.2:2 A1.+
Conexión de 24VDC a común de módulo CIO100/CIO101 A1.CIO100.COM X5.3:1 3 X5.3:2 A1.CIO101.COM
Conexión de 24VDC a inter. Relé K3/ inter. Relé K5 K3.13 X5.4:1 4 X5.4:2 K5.13
Conexión de 24VDC a seta emergencia/ RESET S1.21 X5.5:1 5 X5.5:2 S2.11
Conexión de 24VDC a selector modo/ ALABE CARGADO S3.11 X5.6:1 6 X5.6:2 S4.11
Conexión de 24VDC envío a sensor FC1/FC2 X6.9:1 X5.7:1 7 X5.7:2 X6.11:1
Conexión de 24VDC para envío a sensor Ind.1/Ind.2 X6.13:1 X5.8:1 8 X5.8:2 X6.16:1
Conexión de 24VDC para envío a barrera canal A/canal B X6.1:1 X5.9:1 9 X5.9:2 X6.5:1
Conexión de GND desde fuente G1 Q2.4 X5.10:1 10 X5.10:2U1.G1;U1.G2
Conexión de GND a PLC de control/relé contactor A1.- X5.11:1 11 X5.11:2 K1.A2
Conexión de GND a relé K3/línea común en modulo CIO0 K3.A2 X5.12:1 12 X5.12:2 A1.CIO0.COM
Conexión de GND a relé K5/bobina relé K7 K5.A2 X5.13:1 13 X5.13:2 K7.A2
Conexión de GND a luz H1 / H2 H1.12 X5.14:1 14 X5.14:2 H2.12
Conexión de GND a luz H3 H3.12 X5.15:1 15 X5.15:2 -
Conexión de GND para envío a sensor Ind.1/Ind.2 X6.14:1 X5.16:1 16 X5.16:2 X6.17:1
Conexión de GND para envío a barrera canal A/canal B X6.2:1 X5.17:1 17 X5.17:2 X6.6:1
Conexión de GND para envío a electroválvula EV1/ EV2 X6.20:1 X5.18:1 18 X5.18:2 X6.22:1
24VDC para barrera canal A X5.9:1 X6.1:1 1 X6.1:2 W3.1
GND para barrera canal A X5.17:1 X6.2:1 2 X6.2:2 W3.2
Señal de test de barrera canal A U1.T2 X6.3:1 3 X6.3:2 W3.3
Retorno de señal de barrera canal A U1.Si2 X6.4:1 4 X6.4:2 W3.4
24VDC para barrera canal B X5.9:2 X6.5:1 5 X6.5:2 W3.5
GND para barrera canal B X5.17:2 X6.6:1 6 X6.6:2 W3.6
Señal de test de barrera canal B U1.T3 X6.7:1 7 X6.7:2 W3.7
Retorno de señal de barrera canal B U1.Si3 X6.8:1 8 X6.8:2 W3.8
24VDC para sensor FC1 ("Posición final") X5.7:1 X6.9:1 9 X6.9:2 W3.9
Señal de sensor FC1 ("Posición final") para PLC de control A1.CIO0.I0 X6.10:1 10 X6.10:2 W3.10
24VDC para sensor FC2 ("Posición aproximación") X5.7:2 X6.11:1 11 X6.11:2 W3.11
Señal de sensor FC2 ("Posición aprox.") para PLC de control A1.CIO0.I1 X6.12:1 12 X6.12:2 W3.12
24VDC para sensor inductivo 1 ("Posición utillaje") X5.8:1 X6.13:1 13 X6.13:2 W3.13
GND para sensor inductivo 1 ("Posición utillaje") X5.16:1 X6.14:1 14 X6.14:2 W3.14
Señal de sensor inductivo 1 ("Posición utillaje") para PLC A1.CIO0.I2 X6.15:1 15 X6.15:2 W3.15
24VDC para sensor inductivo 2 ("Alabe detectado") X5.8:2 X6.16:1 16 X6.16:2 W3.16
GND para sensor inductivo 2 ("Alabe detectado") X5.16:2 X6.17:1 17 X6.17:2 W3.17
Señal de sensor inductivo 2 ("Alabe detectado") para PLC A1.CIO0.I3 X6.18:1 18 X6.18:2 W3.18
Señal de control de electroválvula EV1 ("Cilindro indexado") K3.14 X6.19:1 19 X6.19:2 W3.19
GND para electroválvula EV1 ("Cilindro indexado") X5.18:1 X6.20:1 20 X6.20:2 W3.20
Señal de control de electroválvula EV2 ("Actuador de giro") K5.14 X6.21:1 21 X6.21:2 W3.21
GND para electroválvula EV2 ("Actuador de giro") X5.18:2 X6.22:1 22 X6.22:2 W3.22
Señal para el robot: Orden de inicio de soldadura ("OIS") A1.CIO100.Q2 X7.1:1 1 X7.1:2 W4.1
Señal desde robot: Orden de giro de mesa ("OGM") A1.CIO1.I9 X7.9:1 9 X7.9:2 W4.2
Señal desde robot: Orden de volteo de utillaje ("OVU") A1.CIO1.I10 X7.10:1 10 X7.10:2 W4.3

X7

X4

X2

X3

ARMARIO DE CONTROL

BORNERA

Conexión de tierra PE desde alimentación

X1

X5

X6



ELEM. DENOMINACIÓN CONEXIÓN DESDE CONEXIÓN HACIA

B1 Sensor final de carrera 1 ("Posición final") X8.9:2 B1.21 B1.22 X8.10:2

B2 Sensor final de carrera 2 ("Posición aproximación") X8.11:2 B2.21 B2.22 X8.12:2

Alimentación a 24VDC de sensor inductivo 1 ("POS_UT") X8.13:2 B3.24V -

GND de sensor inductivo 1 ("POS_UT") X8.14:2 B3.0V -

Señal de sensor inductivo 1 ("POS_UT") X8.15:2 B3.Signal -

Alimentación a 24VDC de sensor ind. 2 ("DET_ALABE") X8.16:2 B4.24V -

GND de sensor inductivo 2 ("DET_ALABE") X8.17:2 B4.0V -

Señal de sensor inductivo 2 ("DET_ALABE") X8.18:2 B4.Signal

Alimentación 24VDC barrera canal A X8.1:2 EXTA.+ -

GND barrera canal A X8.2:2 EXTA.- -

Interruptor de señal de barrera canal A X8.3:2 EXTA.Signal X8.4:2

Alimentación 24VDC barrera canal B X8.5:2 EXTB.+ -

GND barrera canal B X8.6:2 EXTB.- -

Interruptor de señal de barrera canal B X8.7:2 EXTB.Signal X8.8:2

Conexión de fase U de motor de giro de mesa X9.1:2 M1.U1 -

Conexión de fase V de motor de giro de mesa X9.2:2 M1.V1 -

Conexión de fase W de motor de giro de mesa X9.3:2 M1.W1 -

Conexión de tierra de motor de giro de mesa X9.4:2 M1.PE -

Señal de control de electroválvula EV1 ("Cilindro indexado") X8.19:2 EV1.Signal -

GND para electroválvula EV1 ("Cilindro indexado") X8.20:2 EV1.GND -

Señal de control de electroválvula EV2 ("Actuador de giro") X8.21:2 EV2.Signal -

GND para electroválvula EV2 ("Actuador de giro") X8.22:2 EV2.GND -

24VDC para barrera canal A W3.1 X8.1:1 1 X8.1:2 EXTA.+

GND para barrera canal A W3.2 X8.2:1 2 X8.2:2 EXTA.-

Señal de test de barrera canal A W3.3 X8.3:1 3 X8.3:2 EXTA.Signal.in

Retorno de señal de barrera canal A W3.4 X8.4:1 4 X8.4:2 EXTA.Signal.out

24VDC para barrera canal B W3.5 X8.5:1 5 X8.5:2 EXTB.+

GND para barrera canal B W3.6 X8.6:1 6 X8.6:2 EXTB.-

Señal de test de barrera canal B W3.7 X8.7:1 7 X8.7:2 EXTB.Signal.in

Retorno de señal de barrera canal B W3.8 X8.8:1 8 X8.8:2 EXTB.Signal.out

24VDC para sensor FC1 ("Posición final") W3.9 X8.9:1 9 X8.9:2 B1.21

Señal de sensor FC1 ("Posición final") para PLC de control W3.10 X8.10:1 10 X8.10:2 B1.22

24VDC para sensor FC2 ("Posición aproximación") W3.11 X8.11:1 11 X8.11:2 B2.21

Señal de sensor FC2 ("Posición aprox.") para PLC de control W3.12 X8.12:1 12 X8.12:2 B2.22

24VDC para sensor inductivo 1 ("Posición utillaje") W3.13 X8.13:1 13 X8.13:2 B3.24V

GND para sensor inductivo 1 ("Posición utillaje") W3.14 X8.14:1 14 X8.14:2 B3.0V

Señal de sensor inductivo 1 ("Posición utillaje") para PLC W3.15 X8.15:1 15 X8.15:2 B3.Signal

24VDC para sensor inductivo 2 ("Alabe detectado") W3.16 X8.16:1 16 X8.16:2 B4.24V

GND para sensor inductivo 2 ("Alabe detectado") W3.17 X8.17:1 17 X8.17:2 B4.0V

Señal de sensor inductivo 2 ("Alabe detectado") para PLC W3.18 X8.18:1 18 X8.18:2 B4.Signal

Señal de control de electroválvula EV1 ("Cilindro indexado") W3.19 X8.19:1 19 X8.19:2 EV1.Signal

GND para electroválvula EV1 ("Cilindro indexado") W3.20 X8.20:1 20 X8.20:2 EV1.GND

Señal de control de electroválvula EV2 ("Actuador de giro") W3.21 X8.21:1 21 X8.21:2 EV2.Signal

GND para electroválvula EV2 ("Actuador de giro") W3.22 X8.22:1 22 X8.22:2 EV2.GND

Entrada de fase 1 de variador a motor W2.1 X9.1:1 1 X9.1:2 M1.U1

Entrada de fase 2 de variador a motor W2.2 X9.2:1 2 X9.2:2 M1.V1

Entrada de fase 3 de variador a motor W2.3 X9.3:1 3 X9.3:2 M1.W1

Conexión de tierra a motor W2.4 X9.4:1 4 X9.4:2 M1.PE
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CABLE DESCRIPCIÓN CABLE DESCRIPCIÓN HILOS HILO CONEXIÓN  1 CONEXIÓN 2

Alimentación FASE R W1.R X1.1:1

Alimentación FASE S W1.S X1.2:1

Alimentación FASE T W1.T X1.3:1

Alimentación NEUTRO W1.N X1.4:1

Alimentación TIERRA W1.PE X1.5:1

Alimentación 24VDC interruptor ON/OFF W2.1 X3.1:2 X9.1:1

Salida 24VDC interruptor ON/OFF W2.2 X3.2:2 X9.2:1

Alimentación 24VDC Motor M1 W2.3 X3.3:2 X9.3:1

Alimentación 24VDC Motor M2 W2.4 X3.4:2 X9.4:1

24VDC para barrera canal A W3.1 X6.1:2 X8.1:1

GND para barrera canal A W3.2 X6.2:2 X8.2:1

Señal de test de barrera canal A W3.3 X6.3:2 X8.3:1

Retorno de señal de barrera canal A W3.4 X6.4:2 X8.4:1

24VDC para barrera canal B W3.5 X6.5:2 X8.5:1

GND para barrera canal B W3.6 X6.6:2 X8.6:1

Señal de test de barrera canal B W3.7 X6.7:2 X8.7:1

Retorno de señal de barrera canal B W3.8 X6.8:2 X8.8:1

24VDC para sensor FC1 ("Posición final") W3.9 X6.9:2 X8.9:1

Señal de sensor FC1 ("Posición final") para PLC de control W3.10 X6.10:2 X8.10:1
- 24VDC para sensor FC2 ("Posición aproximación") W3.11 X6.11:2 X8.11:1

Señal de sensor FC2 ("Posición aprox.") para PLC de control W3.12 X6.12:2 X8.12:1

24VDC para sensor inductivo 1 ("Posición utillaje") W3.13 X6.13:2 X8.13:1

GND para sensor inductivo 1 ("Posición utillaje") W3.14 X6.14:2 X8.14:1

Señal de sensor inductivo 1 ("Posición utillaje") para PLC W3.15 X6.15:2 X8.15:1

24VDC para sensor inductivo 2 ("Alabe detectado") W3.16 X6.16:2 X8.16:1

GND para sensor inductivo 2 ("Alabe detectado") W3.17 X6.17:2 X8.17:1

Señal de sensor inductivo 2 ("Alabe detectado") para PLC W3.18 X6.18:2 X8.18:1

Señal de control de electroválvula EV1 ("Cilindro indexado") W3.19 X6.19:2 X8.19:1

GND para electroválvula EV1 ("Cilindro indexado") W3.20 X6.20:2 X8.20:1

Señal de control de electroválvula EV2 ("Actuador de giro") W3.21 X6.21:2 X8.21:1

GND para electroválvula EV2 ("Actuador de giro") W3.22 X6.22:2 X8.22:1

Armario de control Señal para el robot: Orden de inicio de soldadura ("OIS") W4.1 X7.1:2 XROB.1

- Señal desde robot: Orden de giro de mesa ("OGM") W4.2 X7.9:2 XROB.9

Robot KUKA Señal desde robot: Orden de volteo de utillaje ("OVU") W4.3 X7.10:2 XROB.10

W1                                        

4+Tierra - 2,5 mm
2
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W2                                          
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W3                                            
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